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Doctor en Tecnologías de Información y Comunicaciones otorgado por el 
Instituto Tecnológico y de Estudios Superiores de Monterrey, Campus 
Monterrey, con especialización en Robótica y Ambientes Virtuales. Asimismo, 
cuenta con una Maestría en Ciencias en Ingeniería Mecatrónica, enfocada en 
Robótica y Automatización, obtenida en el Centro Nacional de Investigación y 
Desarrollo Tecnológico (CENIDET). Además, es Ingeniero Mecánico egresado 
del Instituto Tecnológico de Pachuca, con énfasis en Diseño Mecánico.  
 
Actualmente ocupa el puesto de Profesor Titular en el Tecnológico Nacional de México/ campus Nuevo León. Sus 
áreas de investigación actuales se centran en Sistemas Mecatrónicos Inteligentes y BioMecatrónicos, así como en 
Robótica para la rehabilitación, Robótica de Servicio y Sistemas de Manufactura Avanzados. Buscando no solo 
contribuir al avance del conocimiento científico, sino también aplicar estos conocimientos en soluciones prácticas 
que beneficien tanto a la industria como a la sociedad en general. Ha brindado consultoría en el área de 
Maquinados por Control Numérico (CNC) para empresas de renombre como Frisa Forjados, Meritor 
Manufacturing, Hultek, Conos para Nieve Purity, Metalsa, Takata, Crisa Libbey México y Maschinentech S.A de 
C.V. Además, ha liderado proyectos de investigación financiados por PRODEP y TECNM, así como dirigido y 
colaborado en tesis de Doctorado, Maestría y Licenciatura.  

Junto con sus alumnos y colegas, ha colaborado en la publicación de artículos en conferencias y revistas tanto 
nacionales como internacionales, indexadas en prestigiosos índices como SCOPUS y JCR. Su labor conjunta ha 
sido reconocida también en competiciones de robótica, logrando obtener primeros lugares a nivel nacional en 
eventos destacados como el Torneo Mexicano de Robótica e InnovaTecNM.  Desde 2018, ha sido reconocido con 
el Perfil Deseable por parte de PRODEP, lo que destaca su compromiso y excelencia en el ámbito de la 
Investigación y la docencia Universitaria. Es Miembro del Sistema Nacional de Investigadoras e Investigadores 
(SNII) en el nivel 1, específicamente en el área de Ingenierías y Desarrollo Tecnológico.  
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