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Semblanza

Mi trayectoria académica inicio con mi carrera en Ingenieria Mecatrénica

en el TecNM campus Toluca, donde realice proyectos de robética y control.
Cuando estudie mi maestria en Control Automatico en el Centro de
Investigacion y Estudios Avanzados (CINVESTAV) del IPN, mi tema de tesis
fue sobre un simulador laparoscépico integrando un robot para interactuar
con el mundo virtual. Durante mis estudios de doctorado, también en el
CINVESTAV, desarrollé wuna interfaz cerebro-computadora, donde
desarrollé mis algoritmos para caracterizar sefales electroencefalograficas
(EEG) y un simulador para comandar un robot mdvil con dichas sefiales.
Trabajo como Profesor Investigador desde 2016 en el TecNM campus Nuevo
Leén y he guiado a estudiantes a desarrollar su tesis en el campo de la
Ingenieria Biomédica. He escrito articulos cientificos donde reporto mis
algoritmos en datos biomédicos.

My academic trajectory started whit my career in mechatronic engineering at TecNM campus Toluca,
when I obtained experience with projects focused on robotics and control. However, when I studied
for my master’s degree in Automatic Control at CINVESTAV, my thesis was about a laparoscopic
simulator, I programmed the dynamic surface, and I integrated a robot to interact with the virtual
world. During my PhD studies at CINVESTAV, I developed a Brain-computer interface, I developed my
algorithms. I have been working as a Research Professor since 2016 at TecNM campus Nuevo Leon,
and I have led students to develop their thesis in the field of Biomedical Engineering. I wrote scientific
articles where I reported my algorithms in biomedical data.
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Proyectos actuales

» Interfaz cerebro-robot basado en sefales electroencefalograficas mediante el comando de
imaginacidn cinestésica para aplicaciones de rehabilitacion o incremento de fuerza.

» Desarrollo de exoesqueleto para rehabilitacién motora de mufieca en pacientes de infarto
cerebrovascular.

» Implementacién de algoritmos basados en inteligencia artificial para el tratamiento de sefales
biomédicas.
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Infraestructura

= Laboratorio de Robdtica, TecNL

Convenios y colaboraciones

» Facultad de psicologia (FaPsi), Universidad Autdnoma de Nuevo Leén (UANL).
= RONIHM: Robdtica No Inercial e Interfaces Hombre Maquina, el Centro de Investigacion y de
Estudios Avanzados (CINVESTAV) del IPN, Unidad Saltillo.

» Control digital, Robética y Automatizacién industrial



